Elektrische Stellmotoren mit Federrucklauf
M9220 mit 20 Nm

Regelung oder Fernsteuerung von Jalousieklappen sowie von Komponenten fur RLT-Anlagen.

Die Stellmotoren haben einen Federricklauf.

Es gibt folgende Vorziige:

e Steckmotor wird direkt auf die Klappenachse montiert, keine Gestange o. A. erforderlich

e Eingangssignal: 2-Punkt, 3-Punkt oder stetig
e Niedrige Leistungsaufnahme

e Handbetatigung

e Hartlagensicher, kein Einstellen von Signalschaltern erforderlich

e Drehrichtung leicht umkehrbar
e Jenach Ausfuhrung einstellbarer Signalschalter und Rickflhrpoti integriert

Technische Daten

Ausfuhrung

M9220-AGx-1: | 2-/3-Punkt,

M9220-Bxx-1: | 2-Punkt

M9220-GGx-1: | stetig

M9220-HGx-1: | stetig, Steuersignalbereich einstellbar

Betriebsspannung

M9220-AGx-1: | 24V AC 50/60 Hz oder 24V DC
M9220-BDx-1: | 230 V AC 50/60 Hz

M9220-BGx-1: | 24V AC 50/60 Hz oder 24V DC
M9220-GGx-1: | 24V AC 50/60 Hz oder 24 V DC
M9220-HGx-1: |24V AC 50/60 Hz oder 24V DC

Leistungsaufnahme

M9220-AGx-1: | Betrieb AC: 15,5 VA, DC: 6,7 W
Endposition AC: 7,7 VA, DC: 29 W
M9220-BDx-1: | Betrieb AC: 0,15 VA

Endposition: 0,09 VA
M9220-BGx-1: | Betrieb AC: 24,6 VA, DC: 17,6 W
Endposition AC: 5,4 VA, DC: 2,8 W
M9220-GGx-1: | Betrieb AC: 15,5 VA, DC: 6,7 W
Endposition AC: 7,7 VA, DC: 29 W
M9220-HGx-1: | Betrieb AC: 15,5 VA, DC: 6,7 W
Endposition AC: 7,7 VA, DC: 29 W

Wirkrichtung

umkehrbar,
je nachdem, welche Seite von der Klappe wegzeigt:
Seite A: gegen Uhrzeigersinn, Seite B: im Uhrzeigersinn

Drehmoment

M9220-xxx-1: 20 Nm,
Tandemmontage M9220-xxx-1 (2 Motoren): 40 Nm
Tandemmontage M9220-A/G/Hxx-1 (3 Motoren): 60 Nm

Drehwinkel

Arbeitsbereich: 90°, direkt wirkend,
umgekehrt wirkend Begrenzung: 0°...30°, 90°...60° mit
einstellbarem Begrenzungskit M9220-603 (siehe Zubehor)

Begrenzung

90°, mechanisch

Signalschalter

2 Wechselschalter: je 230 V AC, 3(1,5) A
S1:10° fest
S2: einstellbar 25°...90°

Schalldruckpegel (1 m)

M9220-Bxx: Betrieb: 66 dB(A)
Alle anderen: Betrieb: 55 dB(A)

El. Anschluss

Halogenfreies 1,2-m-Kabel mit 0,75 mm @)

Klappenachsen

12.19mMm @, 10,12, 14 mm O

Betriebsbedingungen

-40...+55 °C; 5..90 % r. F, n. kondensierend

Lagerbedingungen

-65...+85 °C; 5..95 % r. F, n. kondensierend

Material (Gehause)

Aluminium NEMA 2 (IP11, nach DIN EN 60529)

Abmessungen (BxHXT)

102 x 262 x 81 mm

Fortsetzung auf der nachsten Seite ...

© 10.2024 Johnson Controls
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Elektrische Stellmotoren mit Federrucklauf M9220 mit 20 Nm

Technische Daten (Fortsetzung)

Schutzart

| 1P54 (DIN EN 60529)

Richtlinien

Bestellangaben

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

unverbindliche Preisempfehlung

Dreh- Betriebs- | Leistungs- |Ansteuerung 2 Rick- | Klappen- | Lauf- | Ge- Bestell- €
moment | spannung | aufnahme* Signal- mel- flache zeit | wicht zeichen o. Mwst.
(Nm) (VA) schalter | dung (m? [Feder] | (kg)
(s)
— 24..57 M9220-BDA-1 387,-
20 230 VAC 25 2-Punkt e 4 35
° [11..15] M9220-BDC-1 455,-
e M9220-BGA-1 354,-
25 2-Punkt 24..57 29
° [11..15] M9220-BGC-1 420,-
— 150 M9220-AGA-1 394,-
20 2-/3-Punkt
o [20] M9220-AGC-1 435,-
15 0(2)...10 v DC — M9220-GGA-1 409,
20 | 24VACDC 0(4)..20 mA R 4 M9220-GGC-1 | 468,
29
0(2)...10 v DC 0(2)..10 150 !
0(4)..20 mA —_ vV DC [26] M9220-HGA-1 406,-
15 Startpunkt &
Signalbereich ° M9220-HGC-1 468,-
einstellbar
Zubehor, bitte separat bestellen
Einstellbares Begrenzungskit M9220-603 27,-
Kompletter Zubehdrsatz flr horizontale Montage des Stellmotors bestehend aus:
M9000-170 104,-
Montageklemme, Kurbel, Kugelgelenk und Montagebolzen
Kompletter Zubehorsatz fur vertikale Montage des Stellmotors bestehend aus: M9000-171 104.-
Montageklemme, Kurbel, Kugelgelenk und Montagebolzen '
Ventilkonsole fir den Einsatz von M9220 mit Ringdrosselklappe VFB0O25H, VFB032H, VFBO40H M9200-100A 105,-
Ventilkonsole flr den Einsatz von M9220 mit Ringdrosselklappe VFBO50H, VFBO65H, VFBO80OH M9200-100B 105,-
Ventilkonsole fir den Einsatz von M9220 mit Ringdrosselklappe VFB100L M9200-100C 105,-

Schutzgehéause inkl. Grundrahmen und Dichtungssatz, einem Deckel mit Abdichtung und allen notwendigen Montagematerialien.
Vollstandig gekapseltes Design, schlagfester Kunststoff, zugentlastete Kabelverschraubung,
transparentes Gehause, so dass der Antrieb sichtbar ist, ohne dass das Gehduse entfernt werden muss.
Pro Stellmotor wird 1 Schutzgehduse bendtigt.

Schutzgehduse, IP32, 1,5 kg

M9000-320

a. Anfr.

Schutzgehause, IP54, 1,9 kg

M9000-340

a. Anfr.

(*) Dimensionierung (Leistungsaufnahme beim Einschalten fur 2 ms) und Details siehe Technische Daten.

© 10.2024 Johnson Controls
MSR-Produkte fiir Heizung, Liftung, Klima, Kalte
Technische Anderungen vorbehalten.
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1
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Abbildung 1:
Abmessungen (mm) M92x0-Bxx-1
(alle Typen)
© 10.2024 Johnson Controls
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

Signalschalter
Signalschalter Einstellelement auf der linken Seite
Einstellelement auf der rechten Seite

Stellungsanzeige
Stellungsanzeige Zeigt den Stellmotor in der Position
Zeigt den Stellmotor in der Position des Federrickzugs
des Federrickzugs

Handbetatigung
Handbetitigung {Kurbel)
(Kurbel)
Abbildung 2: Abbildung 3:

Seite A des Stellmotors
Drehrichtung gegen Uhrzeigersinn
(alle Typen)

Seite B des Stellmotors
Drehrichtung im Uhrzeigersinn
(alle Typen)

U-Bolzen-
mutter und
Unterlegscheibe

(2 Stiick)

Stangen-
kupplung

Y (ddl’

™

In
T
&

Sicherungsch

Wellendurchmesser 12 bis 14 mm
DimA: 210 mm
Dim B: 178 mm

Wellendurchmesser 16 bis 19 mm

Dim A: 207 mm
Dim B: 175 mm
Abbildung 4: Abbildung 5:
Positionsanderung der Kupplung Position des Zentrierbolzens
(alle Typen) (alle Typen)
4 © 10.2024 Johnson Controls

MSR-Produkte fiir Heizung, Liftung, Klima, Kalte
Technische Anderungen vorbehalten.



Johnson ﬂ))j’(,

Controls
Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1
Anti-Rotationsklemme
— Schiitz fir die Montage
der Anti-Rotationsklermme
Anti-Rotationsklemme
Stellmotor mit Anti-Rotationsklernme, die an
beiden Schiitzen for die Klemmen montiert wurden
M3x9 5 mm selbstbohrende
Metallschrauben
Tk
Anti-Rotationsklemme
I
3 q -1
Klappenrahmen
Abbildung 6:
Anpassen des Anti-Rotationsklemme auf dem Klappenrahmen oder Kanal
(alle Typen)
Hubbegrenzung (2 Stick)
§ = ) .I
Befestigungsschraube
(2 Stiick)
Signalschalter
Einstelllécher
Gruppen mit jeweils
EL{'x:hern}

[ Position der Klappenwelle Signalschalter 1 werkseitig auf 11° schlieRend eingestellt

Signalschalter 2 werkseitig auf 81° 6ffnend eingestellt
—— Anzeige des Anschlagwin-  Der Schaltpunkt von Signalschalter 1 liegt fest. Signalschalter 2

kels (in Schritten wvon 57). kann eingestellt werden auf 25° bis 95°.
Abbildung 7: Abbildung 8:
Montage einer Hubbegrenzung Einsatz eines Signalschalters
in der minimalen Hubposition, so dass ein Rotationsbereich von (alle Typen)

65° maglich ist (alle Typen)

© 10.2024 Johnson Controls
MSR-Produkte fur Heizung, Liftung, Klima, Kalte 5
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

SWY | SW|SWO W WD W
Rot |BL |[GR |Rot |BL |GR
21 |22 |23 | 24 | 25 | 26

COM NC MNO COM NC NO

N I T

Abbildung 9:

SW = Schwarz

Elektrischer Anschluss des Signalschalters

bei Modellen mit Signalschalter

3-Punkt

SwW| Rot| GR| OR
1 2 3 4

L N~y AC

= + v
SW = Schwarz, GR = Grau, OR = Orange

SW = Schwarz W R;[

BL = Blau 1

GR = Grau

W = Weid —

MO = Arbeitskontakt

MC = Ruhekontakt L =~
-+

BL BR

1 2
M L1
2-Punkt

Sw| Rot| GR| OR

<] >
f{
1 ~ 24y AC
- + xvDc

DW = Direkt wirkend

Abbildung 11:
Anschlussbeispiele fir M92x0-AGx-1

24 AC 50/60 Hz
24V Do

BL = Blau
BR = Braun

230V AC 50v60 Hz

Abbildung 10:
Elektrischer Anschluss

M92x0-BGx-1 und M92x0-BDx-1

2-Punkt

uw%
D DW
sw| Rot| GR| OR
1] 2] 3] 4

1 ~ 24V AC

- + MVDC
DW = Umgekehrt wirkend

© 10.2024 Johnson Controls
MSR-Produkte fiir Heizung, Liftung, Klima, Kalte
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

3-Punkt, Kaskadenschaltung

%ﬁm YUW| UWYy
DWy|YDw DWY|YDW
sw| Rot| GR| OR sw| Rot| GR| OR
1] 2] 3| 4 1] 2| 3| »

<l = ] =

SW = Schwarz, GR = Grau,
OR = Orange

DW = Direkt wirkend
1 ~ 24VAC UW = Umgekehrt wirkend
= + 24VDC

Abbildung 12:
Anschlussbeispiel Kaskadenschaltung
M9220-AGx-1

0(2)..10 DC Ansteverung

SW| Rot| GR| OR
1 2 3 4

L
24
_ﬂ-CI'DE N{-I'}
Moz A0 v De”
¥+
0i2).. 10V DC i

COM

Stevereingdn =
uereingange GUS Ansicht | IUS Ansicht

des Stellmotors| des Stellmotors

Auswahl der Drehrichtung
Schalterstellung

or or ow | uw | uw | ow
Zu Offen s | GUs s Gus
Offen Zu GuUs s GUS | Ius
Offen Offen Haltestellung

Zu 2u ws |cus | ws | cus

GR = Grau, OR = Orange

DW = direkt wirkend, UW = umgekehrt wirkend
GUS = gegen den Uhrzeigersinn
IUS = im Uhrzeigersinn

Abbildung 13:
Einstellung der Drehrichtung
(M92x0-AGX-1)

0(4)...20 mA Ansteuerung
mit ext. Widerstand

SW| Reot| GR| OR
1 2 3 4

T >

———

b+

24V _|
_mgnﬂ_ {+}

044}, 20 ik

5004K 0,25W

I —_— F
0210V DG

com

SW = Schwarz, GR = Grau, OR = Orange

Abbildung 14:
Anschluss M92x0-GGX-1

© 10.2024 Johnson Controls
MSR-Produkte fur Heizung, Liftung, Klima, Kalte
Technische Anderungen vorbehalten.
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

Ansteuerung 0{2)...10 Vv DC

Kaskadenschaltung
Master Slave
(M9220-GGx) Nur M9220-GGx MASTER MASTER
SW| Rot] GR| OR SW| Rot] GR| OR
1 2 3 g 1 2 3 4
c: - - ~ P - — ~ NORMAL SLAVE SLAVE MORMAL
_ I 71T T ] Seite A Seite B
b+ [, e des Stellmotors des Stellmotors
d h Nur einer der Stellmotore kann als
”_ Master definiert werden, bei allen
one ~(+) anderen muss der Schalter auf Slave
Forzy. 10voe ¥ gestellt werden.
| +
0(2)..10 ¥ DC U Master- und Slave-Stellantrizhe
COM missen aufeinander abgestimmte
Drehrichtungen haben.

Federruckzug muss bei Master und
Slave gleich sein

Ansteuerung 0(2)...10 Vv DC
Kaskadenschaltung mit 3 Stellmotoran

Master Slave Slave
(M9220-GGx) Nur M9220-GGx Nur M3220-GGx
sSw| Rot| GR| OR Sw| Rol| GR| OR sSw| Rot|] GR| OR
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
= > g = -
T 1T % 1T 17V 17— — 7171 %+ 71—
I N L W— g | — R
T T ™
o )
oz 1avoe ¥
- -
02310 ¥ DG u
comMm
SW = Schwarz, GR = Grau, OR = Orange
Abbildung 15:
Beispiele fUr eine Kaskadenschaltung mit mehreren Antrieben M9220-GGx-1
© 10.2024 Johnson Controls
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

Controls
caL
2-1 210 2-1 210
(U A~ ow) (UW—A 2~ ow)
01 0-10 01 0-10
Seite A des Seite B des
Stalmaotors Stallmsors

Steusreingdnge .
GUS Ansicht 1US Ansicht
des Stellmotors | des Stallmotors
Auswahl der Drehrichtung
Schalterstellun
ow Uw uw Dw
Ansteigendes Signal s GUs s GUS
Abnehmendes Signal GUsS | s GuUs | Ius
Rich- |Riick- Rotationsposititon _—
—-_._\_\_‘_\—'_._._,_,_o—'-""
tung  |(meldung 0°* 15° 30° 45° 60° TS 90°
Direkt | ©-10V [0.0V 1,7V [3,3V |50V |6,7V 8.3V 10,0V
wirkend| 510y |2,0v [3,3V |4,7v|6,0V |7,3V |87V ho,0v
Umge-| 0-10V [10,0V| 8,3V |6,7V |50V |33V [1,7v |00V
kehrt
wirkend| 2710V 10,0V) 8,7V | 7.3V 6,00 4,7V [3.3V [2.0V

07 ist die Position Federricklauf
DWW = direkt wirkend, UW = umgekehrt wirkend

GUS = gegen den Uhrzeigersinn
IUS = im Uhrzeigarsinn

Abbildung 16:
Einstellen der Drehrichtung (M92x0-GGx-1)

0..10 ¥V DC Ansteusrung

CAL-Funktion

Die CAL-Funktion sorgt dafur, dass der Stellmotor das gewahlte
Eingangssignal proportional Uber einen reduzierten
Rotationsbereich neu einstellt. Der Stellmotor speichert den
reduzierten Rotationsbereich im nichtflichtigen Speicher.

Verfahren Sie wie folgt, um das Eingangssignal zu kalibrieren:
Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und bewegen Sie den
Schalter fur die Einstellung der Drehrichtung in die Position CAL.
Schalten Sie dann die Spannungsversorgung wieder ein. Der
Stellmotor dreht sich jetzt automatisch bis zur Endstellung und
rekonfiguriert den Eingangssignalbereich proportional zum
verkleinerten Rotationsbereich. Positionieren Sie den Schalter fur
die Drehrichtung wieder in die gewtinschte Lage (z. B. DW, 0...10
Vv DC)

Wenn die Montageposition des Stellmotors geandert oder die
Kupplung neu eingestellt wird, mussen die oberen beiden
Schritte wiederholt werden.

Hinweis: FUr eine Kalibrierung unter Spannung mussen Sie den
Schalter fur mindestens 2 Sek. aus der CAL-Position entfernen,
bevor Sie den Schalter wieder zurlck positionieren. Die
Autokalibrierung beginnt 5 Sekunden nachdem Sie den Schalter
in die CAL-Position positioniert haben.

Abbildung 17:
Kalibrierung des Eingangssignalbereiches (M92x0-GGx-1)

0(4)...20 mA Ansteuerung
mit ext. Widerstand

SW| Rot|] GR| OR

1 2 3 4
< I

—t—t—F—1—
L 2av_| .,
ACIDC {+}
Lo.tovoe 4Y
— o tovpe —¥ ¥
L

COoMm

SW| Rot] GR | OR
1 2 3 4
- I
N ____l_+____

| 2awv ],
2l e)
0(4)..20 mA
¥
5004 D25 W
o.1ovoc — *
U

COM

SW = Schwarz, GR = Grau, OR = Orange

Abbildung 18:
Anschluss M92x0-HGx-1

© 10.2024 Johnson Controls
MSR-Produkte fur Heizung, Liftung, Klima, Kalte
Technische Anderungen vorbehalten.
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

Ansteuerung 0...20 V DC

Kaskadenschaltung
Master Slave 5 5
(M9220-HGx) Nur M9220-GGx 7 7 3
Y1 Y1
SW| Rot| GR[ OR SW| Rot| GR| OR —__ LA
1 2 3 4 1 2 3 4 i 10 1 0
NORMAL MASTER MASTER NORMAL
- = - - .
— —  _I—T—T—1 Seite A g »ge'tlf' B
A + des Stellmotors es Stellmotors
— T
Der Stellmotor M9220-HGx muss als Master
L 24V | o4 definiert werden.
ACIDC Die M9220-GGx missen als Slave eingestellt
ro.2ovDc - Y werden.
- +
9(2)-10V G U Der Master akzeptiert ein Eingangssignal von
COM 0...20 V DC, wenn er fur Null- und
Rampenfunktion eingerichtet wurde.
Master- und Slave-Stellantriebe missen
aufeinander abgestimmte Drehrichtungen
haben.
Federriickzug muss bei Master und Slave
gleich sein
Ansteuerung 0...20 V DC
Kaskadenschaltung mit 3 Stellmotoren
Master Slave Slave
{M9220-HGx) Nur M9220-GGx Nur M9220-GGx
SW| Rot| GR| OR SW| Rot| GR| OR SW| Rot| GR| OR
1 b 3| 4 1 2 3| 4 1 2 3| 4
- - -l -l -
T 1T %« T 1T 17 ¥ 1 71 71 ¥ 71—
SN (S——  — e —
P —
Acoe ()
Co.20vpe ¥
= +
0(2)..10V DC u
COM
SW = Schwarz, GR = Grau, OR = Orange
Abbildung 19:
Anschluss M9220HGx und M9220GGx als Master/Slave
© 10.2024 Johnson Controls
10
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

uereingange GUS Ansicht IUS Ansicht

des Stellmotors | des Stellmotors

Auswahl der Drehrichtung
Schalterstellung

DwW uw uw ow

Ansteigendes Signal s GUs s GUS
Abnehmendes Signal GUs s GUS s
ich- lick=- Rotati itito

E:nch Ru.i:: ~—___Rotationsposititon -

9 |meldund | ge* 45° 30 45°  60°_75°  90°
Direkt 010V |00 11,7V [3,3V [5.0V |67V 8,3V 10,0V
wirkend 210V |20V 3.3V |47V |60V | T3V (8T 10,0V
Umge- [ 0-10V [10.0V]8,3V |67V |50V |3.3V 1.7V |00V
kehrt
wirkend 2-10W 10,0V BTV | T3V 6,00 |47V (3,3V |20V

¥ 0° ist die Position Federricklauf

DW = direkt wirkend, UW = umgekehrt wirkend
GUS = gegen den Unrzeigersinn
IUS = im Uhrzeigersinn

Abbildung 20:
Einstellen der Drehrichtung (M92x0-HGx-1)

© 10.2024 Johnson Controls
MSR-Produkte fur Heizung, Liftung, Klima, Kalte
Technische Anderungen vorbehalten.

LAL. MUl Y, Hampe Y1, Kampe YZ-¥
o l- —r
w) Fas -I {uw)
¥ I |
(W) A+I |+ A (DW
——— d — ——

Seite A des
Stellmotors

Seite B des
Stellmotors

Einstellen der Batrieb=art

CAL-Funktion

Die CAL-Funktion sorgt dafiir, dass der Stellmotor das gewahlte
Eingangssignal proportional Uber einen reduzierten
Rotationsbereich neu einstellt. Der Stellmotor speichert den
reduzierten Rotationsbereich im nicht-flichtigen Speicher.

Verfahren Sie wie folgt, um das Eingangssignal zu kalibrieren:
Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und bewegen Sie den
Schalter fur die Einstellung der Drehrichtung in die Position CAL.
Schalten Sie dann die Spannungsversorgung wieder ein. Der
Stellmotor dreht sich jetzt automatisch bis zur Endstellung und
rekonfiguriert den Eingangssignalbereich proportional zum
verkleinerten Rotationsbereich. Positionieren Sie den Schalter fur
die Drehrichtung wieder in die gewlinschte Lage (z. B. DW).

Wenn die Montageposition des Stellmotors geandert, oder die
Kupplung neu eingestellt wird, mussen die oberen beiden
Schritte wiederholt werden.

Hinweis: FUr eine Kalibrierung unter Spannung mussen Sie den
Schalter fir mindestens 2 Sek. aus der CAL-Position entfernen,
bevor Sie den Schalter wieder zurtck positionieren. Die
Autokalibrierung beginnt 5 Sekunden nachdem Sie den Schalter
in die CAL-Position positioniert haben.

Abbildung 21:
Kalibrierung des Eingangssignalbereiches (M92x0-HGx-1)

11
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Stellmotoren M9210-xxx-1, M9220-xxx1

5 5

3Ly T raly 3

i g S

¥2.¥1 1 [ ] Iﬂ Y2.¥1

0 é‘)m u‘l‘& 0

MORMAL MASTER MASTER NORMAL
Seite A Seite B

des Stellmators des Stellmotors

Der Wert der Steuerspannung fiir den kleinsten Drehwinkel (die Nullstellung) und die Anderung der Spannung, die notwendig ist,
um den Motor in den groéf3ten Drehwinkel (die Rampe) zu bewegen, kénnen eingestellt werden. Diese Einstellungen werden
wahrend der Kalibrierung der CAL-Funktion definiert. Wenn der Motor eingeschaltet ist, kann die Spannung fir die Rampe direkt
nach der Spannung fur die Nullstellung festgelegt werden. Der Stellmotor muss dafur nicht abgeschaltet sein.

Verfahren Sie wie folgt, um die Spannung fiir die Nullstellung (Y1) festzulegen:
1. Beiabgeschalteter Spannung setzen Sie den Schalter fur die Betriebsart in die Position Y1 (Nullstellung).
2. Schalten Sie die Spannung wieder ein.

3. Stellen Sie den Schalter fur die Spannung auf die gewiinschte Nullstellung, wie auf der aufgedruckten 0-10 Skala angezeigt wird.
Zur Kontrolle sollten Sie einen Voltmeter zwischen dem Rickmeldedraht (Orange [+] ) und der Common-Leitung anschlielBen.

4. Setzen Sie den Betriebsartenschalter auf DW oder UW. Die Spannung fur die Nullstellung wird jetzt gespeichert.
Verfahren Sie wie folgt, um die Spannung fiir die Rampe (Y2-Y1) festzulegen:

1. Beiabgeschalteter Spannung setzen Sie den Schalter fur die Betriebsart in die Position Y2-Y1 (Rampe).

2. Schalten Sie die Spannung wieder ein.

3. Stellen Sie den Schalter fur die Spannung auf die gewtinschte Rampenspannung, wie auf der aufgedruckten 0-10 Skala
angezeigt wird. Zur Kontrolle sollten Sie einen Voltmeter an den Rickmeldedraht (Orange [+] ) anschlieBen.

4. Setzen Sie den Betriebsartenschalter auf DW oder UW. Die Spannung fur die Nullstellung wird jetzt gespeichert.

Abbildung 22:
Spannungen fur Nullstellung (Y1) und Rampe (Y2-Y1) einrichten

Verfahren Sie wie folgt:

Entfernen Sie die Spannungsversorgung vom Stellmotor.

Verbinden Sie das graue Kabel (Befehl) mit den orangenen Kabel der Rickmeldung.
Legen Sie die Spannungsversorgung wieder an.

Warten Sie 5 Sekunden.

Entfernen Sie die Spannungsversorgung wieder vom Stellmotor.

Trennen Sie die Verbindung des grauen Kabels mit dem orangenen Kabel.
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Machen Sie weiter mit der Installation.

Abbildung 23:
ZurUcksetzen des Stellmotors M92x0-HGx-1
auf die Werkseinstellungen
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Abbildung 24:
Abmessungen (mm) der Schutzgehduse M9000-320 (Zubehdr)
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Abbildung 25:

Abmessungen (mm) der Schutzgehduse M9000-340 (Zubehdr)
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